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Teknik Ozellikler
Kullanim Ortami ic ortam (ops. dis ortam).
Galigma Isisi, Nem -20°C/+68°C (ops. -50°C 1si pozitifleme ile), RH %95 yogusmasiz.
Galisma Yogunlugu %100, 7/24 kullanim.
Paslanmaz celik ana taglyici profiller tizerine kurulmus, yanlarda kutu profillerle desteklenmis ve yuvarlatilmig cam duvarlarla tamamlanmig
gbvde ile st koruyucu kapak, kenar taclari ve tamamen kapali tavandan olugmustur. Mekanik hiicresi alttan erigimlidir.
4 kanatli ve kanat agisi 90° dir.
Govde / Kanat Ozelligi Govde 304 kalite paslanmaz celik (ops. 316 kalite)* gévde ve 4+4 mm kalinliginda lamine cam duvarlar
Kanat 304 kalite paslanmaz celik (ops. 316 kalite)* rotor (izerine monte edilmis 12 mm kalinliginda temperli cam
(*) Yiizey islemi : Orbital mat zmpara desenli.
indikatorler / Aydinlatma Durum - Yonlendirme indikatorii  : ' . LED standart / LED gegis yolu aydinlatmasi standart.
Enerii Galisma Voltaji 1 110/220V AC 50/60 Hz. (%=+10), 24V DC.
] Enerji Sarfiyati : Beklemede ~14W, gegis aninda ~50W (kullanilan aksesuar ve opsiyonlara gore degisiklik gosterir).
Sistem ¢ift yonli (bi-directional) olarak caligir.
Galisma Modu Q:alll§ma modlari de"SWI'[Ch, 10S yg/veya andrmd app. lizerinden deg|§t|r||eb|l|f. -
Girig - ¢lkis kontroll Girig kontrollt, cikig serbest  Cikis kontrolld, girig serbest
Tek input ¢ift yon kullanim Girig - ¢lkis serbest
Galigma Sistemi Elektromekanik manuel hareket (ops. elektromekanik motorlu hareket).

Turnikenin tlim fonksiyon, parametre ve ¢alisma modlari kontrol karti (mikroislemci kontrolld) Uzerinden ayrica I0S ve/veya android app. ile
degistirilebilir. Firmware (yazilim) glincellenebilir. Turnike (izerinde yapilan gegmis tiim fonksiyon giincellemeleri ve degisiklikler serverda

saklanir ve gecmige donik kayitlar izlenebilir. GETITON
Kontrol Sistemi BUtlin inputlar opto-coupler korumalidir.
Kuru kontak (ground control) ile kontrol edilebilir.
Her tlrli gegis kontrol Unitesi ile uyum icerisinde ¢aligir.
Ops. RS232, RS485 veya TCP/IP (izerinden fonksiyonlari kontrol edilebilir. pp
Gegis kapasitesi (manuel) : Max. 30 donis/dk Nominal : ~20 kisi/dk.
Gegcis Hizi Gegis kapasitesi (motorlu) : Max. 20 dontis/dk Nominal : ~15 kigi/dk.
(Farkh gecis kontrol sistemlerinin kullanimi nominal gegis sayisini degistirebilir.)
Sistem giris ve ¢ikista serbest gegise izin verir (fail safe). Yangin ikaz vb. sistemlerle uyumlu galigir. Acil durum sona erdiginde sistem
normal ¢alisma moduna ddner.
Sistem giris ve ¢ikista serbest gegise izin verir (fail safe). Opsiyonel olarak (fail secure) giris ve gikista kilitli, giris serbest ¢ikis kilitli veya
cikis serbest girig kilitli olabilir. Fail secure opsiyonunda manuel anahtar ile istenilen yonde gegis serbest birakilabilir.

Acil Durum Modu

Enerji Kesintisi Durumu

Agirhik ~590 kg

Motorlu mekanik ilavesi, kablosuz uzaktan kumanda (alici-verici), manuel kumanda, manuel anahtar (fail secure opsiyonuyla), counter
Opsiyonel Ozellikler (resetli/resetsiz), okuyucu montaj braketi, gecis tamamlandi sensorl, temassiz gecis sensorli (motorlu modeller icin), 1si pozitifleyici,
ve Aksesuarlar alt pleyt (standart/forklift tagimasina uygun), battery back-up, 316 kalite paslanmaz gelik, RS232-RS485-TCP/IP modiilleri, dig ortam

adaptasyonu, limitér vb.

TD-1301-0067(7) Y.T.04.05.2023

*Tasarim ve Urlin 6zellikleri dnceden haber verilmeksizin degistirilebilir. 11





